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Company

2010: Founding of TGU 3G Navigation as spin-off of Institute for System Dynamics at University of Stuttgart
2014: Founding of Argonics GmbH

10 employees (control engineers, aerospace engineers, software developers, data scientists)

100% owned by founder Alexander Lutz
2017: Introduction of argoTrackPilot

First trackpilot system

Innovation leader
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2020: Founding of Argonav GmbH !

- Acquisition of inland navigation
activities from in — innovative navigation

ECDIS system with radar overlay
Radar object tracking
- Sensor integration/fusion

- 80% owned by Argonics,
20% owned by Martin Sandler

» 9 employees
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Performance — manual vs. automatic

25 hours 45 minutes
84.7 % automatic sailing
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argonics GmbH Standard deviation from track: 1.8m



Performance

Time Line

@orr .
_MA :

Rotational Velocity [°/min]
Distance to Track [m]
o ~
S S
|
E.—

03:30 04:00 04:30

05:00 05:30
Sep 7, 2022

Date

Time Line

NG .

= Rot Filtered
~ Distance to Track
~— Distance to Mcl
— FF

FB
——FF+FB
FF + FB - ROT
Desired D

Integrator Shifted Distance

Controller Active (x20)

= Rot Filtered
Distance to Track

Distance to Mc

<
EE 2 — FF
[ Do FB
f] ,ﬂ — FF+FB
8 b k had .M A My redd . oy A FF + FB - ROT
g :; v LA 4 \/'l L | v W Win/ W T
™ 9
55
=820
]
5 a

-40

11:30 12:00 12:30 13:00 13:30
Sep 11, 2022

Date

Reduction of ROT changes by 28% with active argoTrackPilot
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Performance

Fahrzeit mit TrackPilot (in Stunden) Anteil an der Gesamtfahrzeit (in Prozent)

4 Cr* 698,59 4 D*** 87.86
5 M*** 681,73 5 T 84.22
6 L 669,36 6 [ 84.03
7 Jo 654,53 7 L*** 83.72
8 AV 636,75 8 Cx** 83.44
9 E*** 604,49 9 D*** 82.55
10 R*** 602,47 10 p*** 82.34
Tabellen aktualisiert am 20. November 2023. Last 90 days
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Feedback

Willem, Ora et Labora
»Jetzt geht er wirklich top! So gut kann ich nicht von Hand fahren. So wenig Sprit hab ich noch

nicht gebraucht auf der Mosel.” (02.06.2020, Fahrt auf der Mosel zu Berg)

Cornelius Heuvelmann, Providence:
»Geen bocht te gek voor de Trackpiloot. Beste uitvinding sinds jaren.
(,Keine Kurve zu eng fur den TrackPilot. Beste Erfindung seit Jahren.) (27.05.2020, Fahrt auf der Mosel)

Bruno Gillhuber, Baden-Wirttemberg:
,Der TrackPilot fahrt so gut, so gut kann ich nicht fahren. So sauber fahrt niemand.” (17.11.2020)

Martin Selles, Cambio:
"Gerade in stockfinsterer Nacht oder bei Nebel finde ich das System ideal, da ich mich hauptsachlich

auf die Bojen und andere Dinge konzentrieren kann. ... Ich bleibe aktiv am Fahren beteiligt, aber ich
komme weniger mude an. ... So intelligent das System auch ist, ein TrackPilot allein kann niemals
einen Steuermann ersetzen.” (20.04.2022)
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Training

Training Material

» User manual
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Gebruikershandleiding

argoTrackPilot

TrackPilot voor binnenvaartschepen

Version 2.7

27.06.2023




Training

Training Material
- User manual

» Cheatsheet
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argoTrackPilot — Snelstartgids

Voorbereiding
1. Selecteer route in TrackPilot of ECDIS

o -

3. Stroomsnelheid en -richting aanpassen

—

4. Controleer route en filterLED

5. Schakel argoTrackPilot in

Permanente afwijking van de route

Controleer de
' instellingen voor
" de stroomsnelheid

H

Autopilot bereikt
het setpoint en

Nee wiitbinnen  Ja
het toegestane
bereik (blauw)?

1.

ROER

1. ,Roerhoeveelheid“ verhogen
2. Verhoog de ,gain regelaar" in de instellingen
3. Controleer het Bochtaanwijzersignaal

Permanente
= afwijking

Afwijking in bochten Controleer de
! instellingen voor
de stroomsnelheid

Binnenbocht Buitenbocht

Test een paar minuten en stel
20 nodig bij

Slingeren

Controleer de
' instellingen voor
= de stroom-
snelheid

' Aan het slingeren
= rond de richtlijn

Verminder ,gain regelaar”

Test een paar minuten en stel
20 nodig bij

Overige
Controleer de systeemversie en het serienummer

Firewall uitschakelen

Herstart TrackPilot

Open zekering F4, sluit
na 3 seconden

Stel deadman bewaking in
2x

1> e

Gebruiksaanwijzing downloaden

Klantenservice:
+49 711 25253721 argonics



Training

Training Material
» User manual
» Cheatsheet

» Online videos
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Kurzanleitung argoTracks — Installation und Benutzung

Fehlerbehebung

Kurzanleitung
Profiel kiezen - Profil auswahlen Kies een nieuwe Track

Auswahl eines neuen Tracks

ALPH;E:: argonics Q
Verhoog Rudder/ ‘erhoog ‘versterking’
Roer op autopilot in TrackPilot
»Rudermenge” erhéhen. »Reglerverstarkung“
erhdhen.
T
Marine
argonics argonics argonics

Bei starkem Wind fahren

argoTracks — Kartenansicht

Bei starkem Wind fahren

prtenausschnitt filtern

Tracks filteren via kaartgedeeltj

Varen met harde wind setting aan
Stark-Wind-Einstellungen eingeschaltet

argonics argonics




Training

Training Material .,
.’Q\- STARTSEITE @ | LOGIN

» User manual l

» Cheatsheet

» Online videos

- Training platform WIL
W

WELKO M

Regulare Nutzer melden sich bitte mit argoTrackPilot-
Seriennummer und PIN an.

Beispiel:
Anmeldename: 0002-2023-XX
Passwort: X0XOXXXX

argonics e



Training

Training Material

v

User manual
» Cheatsheet
» Online videos

» Training platform
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ARTSEITE  MEINE KURSE

DEwIEHUIE - HaLKE ..
Kurzanleitung

Einen Track auswahlen
— Aufgabe: Einen Trac...
Ein Profil laden

Die Strémungsgeschw...
Den TrackPilot aktivie...
— Aufgabe: Den Track...
Bedienung - Wihren.
Funktionsweise kon
Einen Track verschieben
— Aufgabe: Track vers...
Eine Warnung oder Al...
Ein Update durchfithren
— Aufgabe: Ein Updat...
Ubersicht der TrackPil...

Bedienung - Optiona...

argoTracks - Leitlinien...

Einfiihrung und Bedi

Einfiihrung und Bedie...

» Einen Track verschieben

Sobald ein Track ausgewahlt ist, kannst du fiir Uberhol- oder Ausweichmangver den Track verschieben, d.h. ihn um ein paar Meter nach back- oder
steuerbord versetzen.

Wie geht das?

Du kannst diesen Versatz sowohl am beriihrungsempfindlichen Bildschirm als auch am verbauten Bedienelement einstellen. Die Buttons sehen
éhnlich aus.

Fiir jedes Mal driicken verschiebst du den Track um einen vordefinierten Abstand (z.B. 1 Meter) in die angezeigte Richtung. (Der Abstand kann
im Konfigurationsmenii definiert werden.)

Hast du das Ausweich- oder Uberholmanéver abgeschlossen, dann kannst du dich wieder auf den urspriinglichen Track zuriickversetzen oder den
aktuellen Versatz als permanenten Abstand einstellen.

Hinweis: Das Bedienelement gibt es in mehreren Ausfiihrungen. Fiir diesen Anwendungsfall sind die Buttons dhnlich - trotzdem gibt es einen
Unterschied in der Bedienung zwischen Bildschirm und Bedienelement.

Button Button

I Bildschirm) (Bedienclement) Loion

Track nach Backbord verschieben (kurz driicken).

Track nach Steuerbord verschieben (kurz driicken).

Mit diesem Button wird der Track am
Bildschirm zuriickgesetzt. (Kurz driicken)

Am Bedienelement wird mit diesem Button ebenfalls der
Versatz zuriickgesetzt (kurz driicken), aber auch der aktuelle
Versatz als Abstand gewahlt (lange driicken)*




Training
Training Material
- User manual
» Cheatsheet

» Online videos

» Training platform
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MAX MUSTERMANN

Die oben genannte Person hat die Onlineschulung zum
argoTrackPilot v3.0 (Deutsch) erfolgreich abgeschlossen.

Der Fokus der Online-Schulung lag auf der sicheren und richtigen
Bedienung. Weiter wurden allgemeine und sicherheitsrelevante
Hinweise sowie Grenzen des argoTrackPilot vermittelt.

19.11.2023 19.11.2026
Datum Gultig bis




Innovation

argonics: Innovation leader in automatic control systems for inland navigation
argonav: Innovation leader in Inland ECDIS systems with radar overlay and sensor integration

Level 4 automation systems

Collision avoidance + fallback
system

Level 3 automation systems

Collision avoidance complex systems

Level 2 automation systems
argoFuelPilot
argolL.ockPilot

Level 1 automation systems advanced systems

argoTrackPilot/AlphaRiverTrac
kPilot

simple systems

argonics cm:



Innovation

argonics: Innovation leader in automatic control systems for inland navigation
argonav: Innovation leader in Inland ECDIS systems with radar overlay and sensor integration

Level 4 automation systems

Collision avoidance + fallback
system

Level 3 automation systems
Collision avoidance
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Level 2 automation systems
argoFuelPilot
argolL.ockPilot
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Level 1 automation systems Fe n Bl n

argoTrackPilot/AlphaRiverTrac
kPilot

NOVIMAR
VESSELTRAIN

argonics ALPHARTRON

argonics e argoTrackPilot AlphaRiverTrackPilot



Innovation

NOVIMAR
VESSELTRAIN
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Innovation
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Innovation

Standort starken. Klima schiitzen. Zukunft gestalten.
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